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Résumé:

On se propose d’étudier le probléme de la représentation spatiale de perceptions vi-
suelles au niveau d’un robot en s’inspirant essentiellement du fonctionnement du cortex
de I’étre humain pour construire des modéles de réseaux de neurones artificiels.

Les informations visuelles renseignent sur la structure et la topographie de 1’envi-
ronnement, sur la position du corps ou de I'un ou l'autre segment par rapport a cet
environnement. Malgré les mouvements permanents des différents segments du corps,
chaque objet est percu de maniére stable. Le maintien dans cette représentation in-
terne de la position d’un objet suppose l'existence de deux éléments: le premier est le
choix d’une valeur de référence par rapport a laquelle le maintien se réalise et le second
est le mécanisme de controle qui permet la stabilisation proprement dite, a I'égard des
perturbations qui seraient imposées par des forces externes ou internes.

Les objets dont I'image est captée par 1’ceil sont tout d’abord codés selon un référentiel
centré sur la rétine (ou rétino-centré). Si I’ceil se déplace dans I'orbite, la position de I’objet
dans ce référentiel change, de méme pour le mouvement de la téte et du corps. Le cerveau
doit opérer une transformation des coordonnées afin de programmer le mouvement non
par rapport a I’espace rétino-centré mais par rapport a I’axe du corps auquel le mouvement
est lié. Il existe un mécanisme de compensation qui corrige la direction percue des objets
en fonction des mouvements effectués. Ainsi, certains neurones du cortex pariétal sont
capables d’intégrer des informations non visuelles comme la position des yeux dans ’orbite,
la position de la téte ou encore celle du corps pour corriger les coordonnées visuelles afin
de construire une représentation interne stable.

Nous nous proposons de modéliser ce mécanisme neurobiologique par un ensemble de
cartes de neurones artificiels. Des cartes primaires codent les différents flux représentant
les mouvements. Les neurones de ces cartes sont associés a travers des cartes associatives
utilisant un systéme de modulation qui permet d’intégrer I’ensemble des informations en
une seule.
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