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I"'apprentissage par croquis
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2. Architecture du ST

Dans le cadre du projet ANR SKETCH, nous visons a développer un systeme tutoriel intelligent
(ST1) d'apprentissage par croquis, pour les étudiants dans les formations de Santé. L'objectif est

d'accompagner les étudiants dans la réalisation de schémas

d'anatomie a main levée. Pour cela

on propose un environnement d'apprentissage interactif et dynamique qui repose sur 'utilisation

de tablettes avec stylet. L'idée consiste a simuler 'approche traditionnelle papier/crayon pour

faciliter le transfert de I'apprentissage du support numeérique vers le support papier.

Objectif : Concevoir un systeme tutoriel intelligent orienté stylet permettant d'interpréter et de
guider les étudiants dans leurs réalisations via un mode étudiant, tout en fournissant des feedbacks

personnalisés basés sur I'exemple proposé par |I'enseignant en mode auteur.

3. Modélisation hybride de la connaissance 4. Moteur de reconnaissance 2D

Mode création d'activité |

Régle de production

Reconnaissance : L'interprétation en temps réel des tracés
manuscrits repose sur un moteur de reconnaissance 2D. La
connaissance du domaine est modélisée par des regles de
composition grammaticale bidimensionnelles (GMC-PC)
pilotées par un systeme d'inférence floue (Evolve) et des
paysages flous.

Supervision : Le moteur de supervision permet de générer
un modele de I'exercice a partir d'un exemple de résolution
produit par l'enseignant. Le modele, un graphe de
connaissance, servira a suivre et a guider |'étudiant tout au
long de I'exercice.
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Le module de supervision se compose principalement de 3 modules :

1) Le module du domaine : représente la connaissance du domaine.
permet a |I'enseignant de créer un nouvel exercice a partir d'un croquis,

mettant en place le graphe de connaissance.

permet d'interpréter les actions de |'étudiant et de générer des

feedbacks personnalisés (correctifs et/ou de guidage).
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Le moteur de supervision a
besoin d’interroger le moteur
de reconnaissance afin de
récupérer des informations sur
des contraintes de forme, de
taille et de positionnement.

Tracer les courbures rachidiennes :

- Tracer la premiére courbure autour de la verticale, en veillant a respecter le rapport de la lordose
cervicale et lordose lombaire qui sera de 1 pour 3 en profondeur.

- Tracer en avant de cette courbure initiale la méme courbure en se référant a la profondeur du foram(
‘magnum. En respectant la profondeur qui croit dés lors que I'on se rapproche du rachis lombaire.

- La derniére courbure a placer partira du bord postérieur du foramen magnum. Sa profondeur est
constante.

» Déduire de maniére dynamique les régles de
composition a partir des schémas de référence fournis
par I'enseignant dans le mode auteur.

» L'amélioration et I'extension des capacités du systeme
Sketch, et le développement du pseudo-tuteur.




