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Poppy Ergo Jr

Inria Bordeaux Sud Ouest - Équipe FLOWERS  

@poppy_project

Théo Segonds (Ingénieur R&D)
théo.segonds@inria.fr

Stéphanie Noirpoudre (Ingénieure pédagogique)
stephanie.noirpoudre@inria.fr
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Origines du Projet Poppy
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Laboratoire Flowers
Robotique développementale
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● Expérimenter les variations 
morphologiques

● Faire des expérimentations dans le 
monde réel

● Travail reproductible pour la 
communauté scientifique

Origines du projet Poppy
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http://www.youtube.com/watch?v=P15V3UwmXnc
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http://www.youtube.com/watch?v=52Lqz3xDBvc
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Une plateforme de robotique
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Une famille de robots
De nombreuses formes possibles utilisant 
les mêmes caractéristiques 
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Une famille de robots
Poppy Humanoid
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Une famille de robots
Des variations de l’humanoide
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Une famille de robots
Le Poppy Torso
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Une famille de robots
Les Poppy Ergo
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Technologies
Une plateforme pour apprendre, créer, et expérimenter

Logiciel Mécanique Électronique

http://www.youtube.com/watch?v=JcmngtBe9I8
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Open source

● Contrôle moteur (pypot)
● Contrôle haut niveau

● Mécanique (Onshape, 
Solidworks)

● Électronique (Eagle, 
CircuitMaker)

https://github.com/poppy-project

https://github.com/poppy-project
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Utilisation du robot
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Snap! et Python
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Communauté - Open Source
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Poppy Education

  Robotique open-source pour l’enseignement des 
sciences du numérique
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Objectifs pédagogiques
Initiation aux sciences du numérique

Réflexion sur les enjeux

Méthodes pédagogiques
Une démarche d’investigation scientifique

Un travail coopératif autour de projets

“L’erreur n’est pas une faute”

Cible 
Collège et Lycée 
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Outils pédagogiques
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Caractéristiques 
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http://www.youtube.com/watch?v=T1ZxHZ0POk0
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Simulateur et visualisateur

http://www.youtube.com/watch?v=32328oScJCg
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http://www.youtube.com/watch?v=0otXtF8J_Z4
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Activités pédagogiques
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  Co-créer avec les enseignants

  Formations et prêts (70 robots) 

  Mise à disposition d’activités

  Tester en classe 

  Retours utilisateurs 
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http://www.youtube.com/watch?v=Z8fkIhn5r-I
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http://www.youtube.com/watch?v=veVoBb6nY_I
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Tic Tac Toe 

3 étapes :

• Algorithmes
• Mouvements
• Traitement d’images

http://www.youtube.com/watch?v=usDAgvcEXJA
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http://www.youtube.com/watch?v=0UPDLsFNaLw
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Race Project
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Modélisation du port automatisé de Rotterdam

http://www.youtube.com/watch?v=7D2tlr0y_yQ
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Ressources
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Activités « clés en main »
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La communauté :

• Le forum

• La documentation
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Ateliers de samedi
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Montage du robot

https://docs.poppy-project.org/fr/

https://docs.poppy-project.org/fr/
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Programmation
Avec Snap ou Python selon vos préférences
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Merci !

Inria Bordeaux Sud Ouest - Équipe FLOWERS  

théo.segonds@inria.fr

stephanie.noirpoudre@inria.fr

@show0k_

@sblackpowder


